Кафедра теоретической механики

Лекция №13.

Моделирование объемной области выбора параметров задачи. 
На предыдущих лекциях была построена плоская область выбора параметров задачи по принципу: при двух фиксированных значениях параметров, два могут изменяться в физически допустимом диапазоне.

В качестве критерия выбора значений параметров ставилось условие на безразмерную координату шарика
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Проведем моделирование объемной области выбора параметров, сохранив критерий (1). В качестве параметров задачи будем рассматривать безразмерные коэффициенты сил  
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, а так же безразмерные начальную координату и начальную скорость шарика.

Построение проводится по схеме: при одном фиксированном значении параметра, три могут изменяться в физически допустимом диапазоне. Например, зафиксировав значение безразмерной начальной  скорости, будем моделировать объемную область допустимых значений безразмерных коэффициентов силы упругости и сопротивления, а также безразмерной координаты. Допустимый диапазон для данных параметров 
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. Таким образом, имеем объемную систему координат, где одна ось соответствует коэффициенту силы упругости, а вторая коэффициенту силы сопротивления, а третья – безразмерной координате. Для каждого значения одной оси пробуем найти все значения параметра второй оси  с учетом критерия (1). В случае положительного исхода мы имеем точку с тремя координатами, которую можно изобразить в пространстве. Множество таких точек задает моделируемую область значений параметров.

Смоделируем область параметров 
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 для начального значения  
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. На рис. 1-2 представлен результат. Ось х - 
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, ось z - 
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Рис. 1
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Рис.2

Смоделируем область параметров 
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 для начального значения  
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. На рис. 3 представлен результат. Ось х - 
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Рис. 3

Смоделируем область параметров 
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 для  значения   
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. На рис. 4-5 представлен результат. Ось х - 
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Рис.5
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Рис.6
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